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la fortuna y el reto de tomar clase: Abel Pacheco, Berenice y Ricardo Montalvo, Boris
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Y por supuesto, al M.I. Emilio Jiménez Madrigal por haberme introducido al apa-
sionante campo del Procesamiento de Señales.
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“Esta gran ciudad de Tentixtitan está fundada en esta laguna salada, y desde la tierra
firme hasta el cuerpo de la dicha ciudad, por cualquiera parte que quisieren entrar a

ella, hay dos leguas. Tiene cuatro entradas, todas de calzada hecha a mano, tan ancha
como dos lanzas jinetas. Es tan grande la ciudad como Sevilla y Córdoba. Son las

calles de ella, digo las principales, muy anchas y muy derechas, y algunas de éstas y
todas las demás son la mitad de tierra y por la otra mitad es agua, por la cual andan
en sus canoas, y todas las calles de trecho a trecho están abiertas por do atraviesa el

agua de las unas a las otras, y en todas estas aberturas, que algunas son muy anchas,
hay sus puentes de muy anchas y muy grandes vigas, juntas y recias y bien labradas, y

tales, que por muchas de ellas pueden pasar diez de a caballo juntos a la par”

– Hernán Cortés (1520), Segunda carta de relación al emperador Carlos V

“y cuando llegamos a la gran plaza, que se dice el Tatelulco, como no hab́ıamos visto
tal cosa, quedamos admirados de la multitud de gente y mercadeŕıas que en ella hab́ıa

y del gran concierto y regimiento que en todo teńıan [...] Y hab́ıa entre los nuestros,
soldados que hab́ıan estado en diferentes lugares del mundo, en Constantinopla, en

toda Italia y en Roma, y dijeron que jamás hab́ıan visto un mercado tan ordenado y
bien organizado, tan grande, tan lleno de gente.”

– Bernal Dı́az del Castillo (1568), Historia verdadera de la conquista de la Nueva
España

Esta tesis también está dedicada a la Ciudad de México, a lo que representa, a
quienes habitan, trabajan, comen y duermen en ella, a quienes la llenan de alegŕıa y
vida. Tan bella y dif́ıcil a la vez. Su belleza nace a ráız de su complejidad. Lugar
donde he vivido más de un cuarto de mi vida y que sin importar a qué lugares me
lleve la vida, o cuan lejos me encuentre de ella, siempre estará dentro de mı́, de lo
que soy, porque siempre seré mexicano.
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